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3 Explication des symboles
Le présent manuel est régulièrement modifié et adapté aux versions les plus récentes du 

logiciel. La version des modifications (version du logiciel et date) est indiquée en pied de 

page de la table des matières. 

Si vous employez un appareil dont la version du logiciel est plus récente, consultez le site 

www.elsner-elektronik.de sous la rubrique « Service » et vérifiez si une nouvelle

version du manuel est disponible.

Explication des symboles contenus dans le présent manuel

Consignes de sécurité.

Consignes de sécurité pour les travaux sur les raccords 

électriques, composants, etc.

DANGER ! ... signale la présence d’une situation dangereuse imminente 

pouvant entraîner la mort ou de graves blessures si elle n’est pas 

évitée.

AVERTISSEMENT ! ... signale la présence d’une situation potentiellement dangereuse 

pouvant entraîner la mort ou de graves blessures si elle n’est pas 

évitée.

ATTENTION ! ... signale la présence d’une situation potentiellement dangereuse 

pouvant entraîner des blessures légères ou mineures si elle n’est 

pas évitée.

ATTENTION ! … signale une situation pouvant entraîner des dommages 

matériels.

ETS Les préréglages des paramètres sont soulignés dans les tableaux 

ETS.
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5 Description
1. Description

Les périphériques de bus dans le système KNX peuvent être commandés manuellement via

l’écran tactile couleur de la Télécommande Remo KNX RF. La Remo KNX RF utilise le
standard KNX RF S. Les fonctions possibles sont 

• Commutation 

• Variation
• Déplacement de moteurs de stores, stores à lamelles, volets roulants ou fenêtres 

• Modification de la température (pour le chauffage/refroidissement)

• Modification de la couleur de la lumière RVBB
• Modification de la température de couleur des éclairages

• Appel et enregistrement de scènes.

• Utilisation de la technologie des médias
• Affichage des valeurs bus (par ex. statut, valeurs de capteur). 

Les canaux sont configurés dans le logiciel ETS. Toutefois, ils peuvent être triés et nommés

individuellement à l'écran à tout moment.

Fonctions :

• Commande par écran tactile 

• Batterie Lithium, chargeable via le chargeur Micro-B USB-2.0 (Chargeur n° 10155 
comme accessoire en option). L’état de chargement de la batterie et l’avertissement 

en cas de chargement <20% peuvent être transmis au bus

• 32 canaux, standard radio KNX RF, mode S
• Chaque touche tactile peut être nommée directement sur l’appareil ou par l'ETS

• L’ordre d’affichage peut être modifié directement sur l’appareil

• Les paramétrages de l’écran peuvent être verrouillés (et déverrouillés) via 
l’application ou le bus

La configuration se réalise par le logiciel KNX à partir de l'ETS 5. Le fichier de produit est

disponible au téléchargement dans le catalogue en ligne ETS et sur la page d'accueil de
Elsner Elektronik www.elsner-elektronik.de.

Si une communication avec des appareils filaires KNX (KNX TP) est requise, un coupleur de

médias reliant KNX RF et KNX TP est indispensable (par exemple KNX RF LC-TP n° 70701). 

ATTENTION !

La transmission radio est effectuée sur un chemin de transmission 

non exclusivement disponible!
L'appareil ne convient pas aux applications dans le domaine de

l'ingénierie de sécurité, comme arrêt d'urgence, appel

d'urgence.

L'humidité endommage l’électronique de la télécommande. C'est 
pourquoi :

• ne pas la laisser sous la pluie

• ne pas la laisser la nuit dehors
• la protéger du gel
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.



6 Description
1.1. Volume de livraison

• Télécommande radio avec batterie intégrée
• Câble de connexion USB 0,5 m (USB-A mâle à USB-B micro mâle)

1.2. Données techniques

Le produit est certifié conforme aux dispositions des directives européennes.

1.3. Informations sur les équipements récepteurs radio

Lors de la planification d'installations avec des appareils qui communiquent par radio, une
réception radio suffisante doit être garantie. La portée est limitée par les spécifications lé-

gales pour les équipements hertziens et les conditions du bâtiment. Evitez des sources de

perturbation et des obstacles entre l‘émetteur et le récepteur qui peuvent perturber la com-
munication radio. Ce sont par exemple:

• Murs et dalles (en particulier en béton et vitrage de protection thermique).

• Des surfaces métalliques à proximité des participants de la communication radio 
(p.ex. construction d’un jardin d’hiver / véranda en aluminium).

• Autres communicants radio et des équipements locaux puissants (p.ex. casques 

sans fil) émettant sur la même fréquence. Conservez une distance minimale 
d'environ 30 cm entre les émetteurs radio.

Boîtier matière plastique

Couleur noir

Indice de protection IP 40

Dimensions env. 64 x 122 x 11 (L x H x P, mm)

Écran TFT couleur, capacitive, variable,

résolution 320 x 480 pixels

Poids env. 100 g

Température ambiante température de service 0...50 °C, 

température de stockage -10…+60 °C

Hygrométrie ambiante 5...95% HR, éviter la condensation

Tension de service batterie intégrée fixe 3,8 V DC

Gamme de fréquences

Puissance d'émission

868,0...868,6 MHz

max. 25 mW

Canaux 32 

Sortie de données KNX RF (S-Mode)

Adresses de groupe max. 512

Attributions max. 1024

Objets de communication 417
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.



7 Première utilisation / mise en service
1.4. Notes générales

L’appareil a exclusivement été conçu pour une utilisation conforme aux prescriptions dé-

crites dans le présent manuel. Pour toute modification non conforme ou non-respect du
manuel d’utilisation, tout droit à la garantie ou garantie légale cesse.

Après avoir déballé l’appareil, immédiatement l’examiner afin de déterminer tout domma-

ge mécanique. En cas d'avaries de transport, veuillez en informer immédiatement le four-

nisseur.

La société Elsner Elektronik décline toute responsabilité pour d’éventuelles modifications
des normes et standards appliqués après la date de parution du présent manuel.

2. Première utilisation / mise en service

2.1. Charger la batterie, verrouillage de transport

Chargez d’abord la batterie intégrée de la télécommande avec un chargeur USB du com-
merce (prise Micro B USB 2.0). Le chargement réinitialise le verrouillage de transport qui

est activé lors de la livraison. La télécommande ne peut être utilisée que si le câble de char-

gement a été raccordé au secteur.

Si besoin, le verrouillage de transport peut être réactivé dans le menu Système (voir le cha-

pitre Système du manuel).

L’état de chargement de la batterie et l’avertissement en cas de chargement inférieur à 20%

peuvent être transmis au bus. État de chargement de la batterie et avertissement en cas de
batterie faible (message bus). Voir le chapitre Système du manuel.

La batterie de l’appareil ne peut pas être retirée ou remplacée. Lors de l’élimination de l’ap-

pareil, veuillez respecter les dispositions concernant l’élimination des appareils avec batte-

rie intégrée.

2.2. Film de protection

Retirez le film de protection de l’écran.

Douille de

chargement

Affichage de l’état de charge de batterie
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.



8 Utilisation de la télécommande
2.3. Procédure pour la mise en service 

1. Pré-requis : Configuration des canaux dans le logiciel ETS (à partir de la version 5). 
Voir le chapitre Réglage des canaux dans le logiciel ETS du manuel.

2. Pré-requis : Programmation de l'appareil

Voir le chapitre Programmation de la télécommande du manuel.
3. En option : Modification des noms et de l'ordre des canaux dans le menu Configuration 

du canal radio.

Voir le chapitre Configuration du canal radio du manuel.

3. Utilisation de la télécommande

3.1. Arrêt automatique

L’écran de la télécommande s’allume si l’appareil est bougé (p.ex. en prenant la télécom-
mande dans la main) et il s’éteint après quelques secondes afin d’économiser l’énergie.

Le délai avant arrêt peut être réglé dans le menu Écran (voir le chapitre Écran d‘affichage

du manuel).

3.2. Affichage

L'écran affiche tous les canaux les uns en dessous des autres. L’ordre peut être adapté dans

le menu Configuration canal radio > Modifier l’ordre des canaux (voir le chapitre Modifier

l’ordre des canaux du manuel. Attention : l’accès à ces menus de paramétrage peut être
verrouillé. Le verrouillage/déverrouillage peut être effectué via l’application du logiciel ETS

et/ou le bus (objet de communication).

Si plus de cinq moteurs/appareils sont programmés, l’affichage est réparti sur plusieurs

pages. Les touches fléchées haut/bas permettent de passer d'une page à une autre.

Affichage à l’écran lors la première mise en
service
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.



9 Utilisation de la télécommande
3.3. Utilisation des moteurs et des appareils

3.3.1. Commander les médias

par ex. musique, film

Les possibilités de commande disponibles dépendent de la sélection proposée dans le lo-
giciel ETS. Les fonctions suivantes sont disponibles :

Retour à l’affichage « Télécommande » (page 1)

Mettre l'appareil en marche

Éteindre l’appareil

Mettre en marche et éteindre l’appareil (affichage combiné)

Appareil éteint (affichage combiné)

Appareil en marche (affichage combiné)

Mise à jour

Titre précédent

Affichage des informations sur le titre, album, interprète

Titre suivant

Liste de lecture précédente

Affichage de la liste de lecture

Liste de lecture suivante

Répéter

Lecture

En cas d’affichage de plusieurs pages, la commande
des médias est disponible via le petit bouton situé en

haut à droite de la page 1. 

Si l’affichage ne comprend qu’une seule page, la page

des médias s’ouvre en appuyant sur une touche propre
à cette rubrique. 
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.



10 Utilisation de la télécommande
3.3.2. Déplacement des moteurs (haut/bas)

Store à lamelles, volet roulant, store ou fenêtre

Le logiciel ETS permet d’activer les « Boutons » ou les « Curseurs » comme surface de com-

mande. Lorsque plusieurs surfaces sont actives, vous pouvez changer d’affichage en utili-

sant la zone droite de la touche (symbole des pages ). 

Boutons :

Appuyez sur la flèche Haut ou la flèche Bas pour positionner le moteur. 

La réaction des touches à une pression brève/une pression plus longue et l'affichage de la
position dépendent des réglages effectués dans le logiciel ETS.

La position du moteur s'affiche dans la touche à gauche du symbole si le « retour d'infor-

mation » a été activé dans le logiciel ETS. Pour les stores à lamelles, la position des lamelles
peut être également affichée (à droite du symbole).

Curseurs :

Déplacez le point sur la ligne afin de positionner le moteur. Si le « Retour
d’information » a été activé dans le logiciel ETS, la hauteur de la tenture est affichée en %

et la position du point situé sur la ligne correspond à la position actuelle de tenture dès

qu’un retour d’information est perçu.

Pour les stores à lamelles, un deuxième curseur peut être activé dans le logiciel ETS pour
régler la position des lamelles ( ).

Pause

Lecture/Mettre en pause (Affichage combiné)

Mélanger (lire les titres dans un ordre aléatoire)

Augmenter le volume

Mettre en sourdine

Baisser le volume
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.



11 Utilisation de la télécommande
Réglages ETS voir le chapitre Canal 1...8, paragraphes relatifs à Stores à lamelles, volet

roulant, store ou fenêtre du manuel.

3.3.3. Commutation de l'appareil (marche/arrêt)

Effleurer la moitié droite de la touche met en marche. Effleurer la moitié gauche
de la touche éteint. Les surfaces peuvent être marquées dans le logiciel ETS ou dans le

menu Configuration canal radio > Texte pour Marche/Arrêt (Voir le chapitre Modifier le

texte pour Marche/Arrêt du manuel).

Si le « retour d'information » a été activé dans le logiciel ETS, le statut signalé par le bus
(Texte, Marche/Symbole jaune ou Arrêt/Symbole gris) s'affiche, sinon aucun retour d'infor-

mation relatif au statut ne sera obtenu. Le texte de retour d’information peut être modifié

dans le logiciel ETS ou dans le menu Configuration canal radio > Texte pour retours d’in-
formations (Voir le chapitre Modifier le texte pour les retours d’informations du manuel).

Réglages ETS voir le chapitre Canal 1...8, Paragraphe Commutation du manuel.

3.3.4. Variation

Le logiciel ETS permet d’activer les « Boutons » ou les « Curseurs » comme surface de com-

mande. Lorsque plusieurs surfaces sont actives, vous pouvez changer d’affichage en utili-
sant la zone droite de la touche (symbole des pages ). 

Boutons :

Une pression brève sur + active, une pression sur - arrête.
Un maintien prolongé sur + fait varier vers plus clair, un maintien sur - fait varier

vers plus sombre. Le fait de relâcher la touche interrompt la modification de la luminosité.

L'intervalle de temps entre bref et long ainsi que d'autres paramètres sont réglés dans le
logiciel ETS. Si le « retour d'information » a été activé dans le logiciel ETS, le statut signalé

par le bus (Marche/Symbole jaune ou Arrêt/Symbole gris) s'affiche, sinon aucun retour

d'information relatif au statut n'a lieu.

La luminosité du variateur en % s'affiche dans la touche à gauche du symbole si le « retour

d'information » a été activé dans le logiciel ETS.

Curseurs :
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.



12 Utilisation de la télécommande
Déplacez le point sur la ligne afin de varier l’éclairage. Si le « Retour d’information » a

été activé dans le logiciel ETS, la clarté actuelle est affichée en % et la position du point situé

sur la ligne correspond à la clarté actuelle dès qu’un retour d’information est perçu.

Réglages ETS voir le chapitre Canal 1...8, Paragraphe Variation du manuel.

3.3.5. Éclairage RVB

Pour régler les différentes valeurs des éclairages pour Rouge, Vert, Bleu et Blanc, utilisez
les boutons de la touche Marche/Arrêt des éclairages et trois (RVB) ou quatre (RVBB) cur-

seurs de réglage de couleur.

Ces fonctions peuvent se regrouper sur un canal (c-à-d une touche). Dans ce cas, passez

d’une fonction à l’autre en utilisant la zone droite de la touche (symbole des pages ). Les
fonctions peuvent également être réparties sur plusieurs canaux de sorte que la commuta-

tion et le réglage de couleur s'effectuent à l'aide de plusieurs touches situées les unes en-

dessous des autres. La configuration est effectuée dans le logiciel ETS.

Envoyez les réglages à l’éclairage :

En fonction du réglage, les modifications effectuées sur les curseurs RVBB sont directe-
ment envoyées à l’éclairage ou le réglage en question n’est envoyé qu’en maintenant en-

foncé le bouton droit (Marche) sur une durée prolongée. 

Boutons de Marche/Arrêt :

Effleurer la moitié droite de la touche met en marche. Effleurer la moitié gauche

de la touche éteint. Les surfaces peuvent être marquées dans le logiciel ETS ou dans le

menu Configuration canal radio > Texte pour Marche/Arrêt (Voir le chapitre Modifier le
texte pour Marche/Arrêt du manuel).

Si le « retour d'information » a été activé dans le logiciel ETS, le statut signalé par le bus

(Texte,) s'affiche, sinon aucun retour d'information relatif au statut ne sera obtenu. Le texte

de retour d’information peut être modifié dans le logiciel ETS ou dans le menu Configura-
tion canal radio > Texte pour retours d’informations (Voir le chapitre Modifier le texte pour

les retours d’informations du manuel).

Affichage des couleurs :

Le réglage actuel des couleurs est affiché dans les petites cases de la touche. Attention :

l’affichage de l’écran peut diverger fortement de la couleur réelle de la lumière de l’éclai-

rage. 

Luminaire RGB sans rétroaction: 1 boîte

valeur de mélange RGB

ajustée
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.



13 Utilisation de la télécommande
Luminaire RGBW sans rétroaction: 2 boîtes

Luminaire RGB avec rétroaction: 2 boîtes

Luminaire RGBW avec rétroaction: 4 boîtes

Curseurs :

Déplacez le point sur la ligne afin de modifier la couleur de lumière par Rouge, Vert, Bleu

et Blanc. La barre de couleur de gauche affiche la couleur. Attention : l’affichage de l’écran

peut diverger fortement de la couleur réelle de la lumière de l’éclairage.

Si le « Retour d’information » a été activé dans le logiciel ETS, la clarté actuelle de la couleur
est affichée en %, la position du point situé sur la ligne correspond à la clarté actuelle et la

barre de couleur est également actualisée dès qu’un retour d’information est perçu.

Réglages ETS voir le chapitre Canal 1...8, Paragraphe RVBB du manuel.

3.3.6. Éclairage à température de couleur réglable

Le logiciel ETS permet d’activer les « Boutons » ou les « Curseurs » comme surface de com-
mande. Lorsque plusieurs surfaces sont actives, vous pouvez changer d’affichage en utili-

sant la zone droite de la touche (symbole des pages ). 

Boutons :

Maintien prolongé de + met en marche, maintien de - éteint.

Bref effleurement de + refroidit la luminosité, effleurer - la réchauffe.

L'intervalle de temps entre bref et long ainsi que d'autres paramètres sont réglés dans le

logiciel ETS. Si le « retour d'information » a été activé dans le logiciel ETS, la valeur de tem-

pérature signalée par le bus (champ de couleur rouge (lumière plus chaude), bleu (lumière

valeur de mélange RGB

ajustée

valeur de blanc

ajustée

valeur rétroaction

RGB

valeur de mélange RGB

ajustée

valeur rétroaction

RGB

valeur de mélange RGB

ajustée

valeur rétroaction

blanc

valeur de blanc

ajustée
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.



14 Utilisation de la télécommande
plus froide) et valeur Kelvin) s'affiche, sinon aucun retour d'information relatif au statut

n'est obtenu.

Curseurs :

Déplacez le point sur la ligne afin de modifier la température de la couleur de l’éclairage.
Si le « Retour d’information » a été activé dans le logiciel ETS, la température de couleur

actuelle est affichée en Kelvin (K) et la position du point situé sur la ligne correspond à la

température de couleur actuelle dès qu’un retour d’information est perçu.

La barre de couleur gauche affiche la tendance chaude ou froide par une teinte plutôt rou-
geâtre, blanche ou bleuâtre.

Réglages ETS voir le chapitre Canal 1...8, Paragraphe Température de couleur du manuel.

3.3.7. Modification de la température

Adapter le chauffage ou le refroidissement

Le logiciel ETS permet d’activer les « Boutons » ou les « Curseurs » comme surface de com-
mande. Lorsque plusieurs surfaces sont actives, vous pouvez changer d’affichage en utili-

sant la zone droite de la touche (symbole des pages ). 

Boutons :

Une pression sur + augmente la température prescrite. 

Une pression sur - réduit la température prescrite.

La température prescrite actuelle s'affiche dans la touche à gauche du symbole si le « retour
d'information » a été activé dans le logiciel ETS (toujours pour objet température). La pro-

cédure de modification de la température est enregistrée dans le logiciel ETS. 

Curseurs :

Déplacez le point sur la ligne afin d’ajuster la température. Si le « Retour d’information »

a été activé dans le logiciel ETS, la température de consigne actuelle est affichée en °C dès

qu’un retour d’information est perçu.

Réglages ETS voir le chapitre Canal 1...8, Paragraphe Température du manuel.
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3.3.8. Scènes

Chaque touche de scène est utilisée pour commander deux scènes : La moitié gauche de la
touche pour l'une et la moitié droite pour l'autre.

Une pression brève sur une moitié de touche appelle la scène. 

Un maintien prolongé enregistre la scène dans l'état actuel (par exemple position de
déplacement, luminosité du variateur, etc.), si cette fonction a été activée dans le logiciel

ETS. 

Réglages ETS voir le chapitre Canal 1...8, Paragraphe Scène du manuel. 

3.3.9. Affichage des valeurs de mesure

Une touche peut être utilisée en comme surface d’affichage des valeurs du système bus.
Aucune action n’est possible. 

4. Entretien et maintenance

Nettoyez la télécommande avec un chiffon humidifié à l’eau. N'utiliser aucun produit d'en-

tretien.

4.1. Correction de problèmes

Problème : Écran éteint, la télécommande ne répond pas :

Problème : Écran allumé, l’appareil/le moteur ne répond pas aux pressions de touche :

Cause Procédure

Verrouillage de transport actif Raccordez la télécommande via le câble de chargement au 

secteur. Cela désactive le verrouillage.

Batterie déchargée Raccordez la télécommande via le câble de chargement au 

secteur pour charger la batterie. L’état de charge est affiché 

sur les pages de menu en haut à droite via l'icône batterie.

Cause Procédure

Le contact radio est interrompu, 

l’émetteur est trop éloigné du 

récepteur

Sélectionner un autre emplacement
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Problème : Menu indisponible (le menu n’apparaît pas lorsque la barre supérieure est ba-

layée du haut vers le bas) :

5. Elimination

Respecter les prescriptions légales et ne pas jeter avec les ordures ménagères !

6. Conformité

Le type d'installation radio Remo KNX RF est conforme à la directive 2014/53/UE. Le texte

complet de la déclaration de conformité UE est disponible à l'adresse Internet
https://www.elsner-elektronik.de/fr/remo-knx-rf.html

Dispositif de réception sans ten-

sion ou défectueux

Activer le dispositif de réception (par exemple la com-

mande). Si aucun contact radio ne s’établit, contacter le ser-

vice clientèle

Cause Procédure

Menu verrouillé Déverrouiller le menu dans l’application du logiciel ETS ou 

via l’objet de communication correspondant

Cause Procédure
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7. Réglage des chaînes dans l'ETS

7.1. Protocole de transmission

Abréviations :

C Communication

L Lire
E Écrire

T Transmettre

A Actualiser

N° Texte Fonction Ban-

nières

Type DPT Dimen-

sion

1 Système : Réglages de blocage 

(0 : bloquer, 1 : débloquer)

Entrée LECT [1.3] DPT_Enable 1 bit

2 Système : Chargement batterie 

faible

Sortie L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit

3 Système : État de chargement de la 

batterie [%]

Sortie L-CT [5.4] 

DPT_Percent_U8

1 Byte

Page média (Objets 10-32)

10 Médias : Marche/Arrêt Sortie --CT [1.1] DPT_Switch 1 bit

11 Médias : Arrêt Sortie --CT [1.1] DPT_Switch 1 bit

12 Médias : Retour d’information 

Marche/Arrêt

Entrée -ECT [1] 1.xxx 1 bit

13 Médias : Lecture Sortie --CT [1.1] DPT_Switch 1 bit

14 Médias : Pause Sortie --CT [1.1] DPT_Switch 1 bit

15 Médias : Retour d’information lec-

ture

Entrée -ECT [1.1] DPT_Switch 1 bit

16 Médias : Augmenter/baisser le 

volume

Sortie --CT [3] 3.xxx 4 bit

17 Médias : Volume [%] 

Retour d'information

Entrée -ECT [5.4] 

DPT_Percent_U8

1 Byte

18 Médias : Volume [%] Sortie --CT [5.1] DPT_Scaling 1 Byte

19 Médias : Titre suivant Sortie --CT [1] 1.xxx 1 bit

20 Médias : Titre précédent Sortie --CT [1] 1.xxx 1 bit

21 Médias : Titre actuel Entrée -ECT [16] 16.xxx 14 Bytes

22 Médias : Interprète actuel Entrée -ECT [16] 16.xxx 14 Bytes

23 Médias : Album actuel Entrée -ECT [16] 16.xxx 14 Bytes

24 Médias : Liste de lecture suivante Sortie --CT [1] 1.xxx 1 bit

25 Médias : Liste de lecture précédente Sortie --CT [1] 1.xxx 1 bit

26 Médias : Liste de lecture actuelle Entrée -ECT [16] 16.xxx 14 Bytes

27 Médias : Mélanger Sortie --CT [1.1] DPT_Switch 1 bit

28 Médias : Répéter Sortie --CT [1.1] DPT_Switch 1 bit
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7.2. Système

Paramétrer le menu Blocage et les informations relatives à la batterie.

29 Médias : Mettre en sourdine Sortie --CT [1.1] DPT_Switch 1 bit

30 Médias : Retour d’information 

mélange

Entrée -ECT [1] 1.xxx 1 bit

31 Médias : Retour d’information répé-

tition

Entrée -ECT [1] 1.xxx 1 bit

32 Médias : Retour d’information sour-

dine

Entrée -ECT [1] 1.xxx 1 bit

Canal 1 (Objets 35-46)

35 Canal 1 : Affichage gauche Entrée -ECT Selon réglage 14 Bytes

36 Canal 1 : 2 A Entrée -ECT [5.10] DPT_Va-

lue_1_Ucount

1 Byte

37 Canal 1 : 3 A Entrée -ECT [5] 5.xxx 1 Byte

38 Canal 1 : 4 A Entrée -ECT [5] 5.xxx 1 Byte

39 Canal 1 : 5 A Entrée -ECT [5] 5.xxx 1 Byte

40 Canal 1 : 6 A Entrée -ECT [5] 5.xxx 1 Byte

41 Canal 1 : Affichage droite Entrée -ECT Selon réglage 4 Bytes

42 Canal 1 : 2 B Entrée -ECT [5] 5.xxx 1 Byte

43 Canal 1 : 3 B Entrée -ECT [5] 5.xxx 1 Byte

44 Canal 1 : 4 B Entrée -ECT [5] 5.xxx 1 Byte

45 Canal 1 : 5 B Entrée -ECT [5] 5.xxx 1 Byte

46 Canal 1 : 6 B Entrée -ECT [5] 5.xxx 1 Byte

Canal 17 (Objets 227-238), voir canal 1

Canal 2 (Objets 47-58), voir canal 1 Canal 18 (Objets 239-250), voir canal 1

Canal 3 (Objets 59-70), voir canal 1 Canal 19 (Objets 251-262), voir canal 1

Canal 4 (Objets 71-82), voir canal 1 Canal 20 (Objets 263-274), voir canal 1

Canal 5 (Objets 83-94), voir canal 1 Canal 21 (Objets 275-286), voir canal 1

Canal 6 (Objets 95-106), voir canal 1 Canal 22 (Objets 287-298), voir canal 1

Canal 7 (Objets 107-118), voir canal 1 Canal 23 (Objets 299-310), voir canal 1

Canal 8 (Objets 119-130), voir canal 1 Canal 24 (Objets 311-322), voir canal 1

Canal 9 (Objets 131-142), voir canal 1 Canal 25 (Objets 323-334), voir canal 1

Canal 10 (Objets 143-154), voir canal 1 Canal 26 (Objets 335-346), voir canal 1

Canal 11 (Objets 155-166), voir canal 1 Canal 27 (Objets 347-358), voir canal 1

Canal 12 (Objets 167-178), voir canal 1 Canal 28 (Objets 359-370), voir canal 1

Canal 13 (Objets 179-190), voir canal 1 Canal 29 (Objets 371-382), voir canal 1

Canal 14 (Objets 191-202), voir canal 1 Canal 30 (Objets 383-394), voir canal 1

Canal 15 (Objets 203-214), voir canal 1 Canal 31 (Objets 395-406), voir canal 1

Canal 16 (Objets 215-226), voir canal 1 Canal 32 (Objets 407-418), voir canal 1

N° Texte Fonction Ban-

nières

Type DPT Dimen-

sion
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Menu de système :

Le menu de système peut être bloqué/débloqué via l’objet 1. Il n’est pas possible de modi-

fier des paramétrages au niveau de l’appareil lorsque le menu est bloqué (par ex. le nom,

l'ordre). 

Batterie :

Spécifier l’envoi ou non d’un message au bus concernant l’état de chargement de la batte-

rie ou le besoin de rechargement de la batterie (< 20 %). Les informations sont envoyées

lors de l’initialisation, c’est-à-dire lorsque l’écran s’allume (automatiquement lors de la
prise en main de l’appareil).

7.3. Page média

Paramétrer la page de la commande des médias.

Activer la page de technique média.

Activer les fonctions de commande nécessaires et définir les valeurs d’envoi et de retour.

Marche/Arrêt :

Lecture/Pause :

Bloquer/débloquer le menu de système via 

objet bit

Non • Oui

Envoyer l’objet bit après l'initialisation si le 

chargement de batterie est inférieur à 20 %

Non • Oui

Envoyer l’état de chargement de la batterie 

après l'initialisation

Non • Oui

Utiliser la page de technique média Non • Oui

Utiliser Marche/Arrêt Non • Oui

 Utiliser les symboles séparés
• Non     

• Oui           

 Envoi pour Marche 0 • 1

 Envoi pour Arrêt 0 • 1

 Valeur retour pour Marche 0 • 1

Utiliser Play/Pause Non • Oui

 Utiliser les symboles séparés
• Non   

• Oui           

 Envoi pour Marche 0 • 1

 Envoi pour Arrêt 0 • 1

 Valeur retour pour lecture 0 • 1
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Informations relatives au titre :

Titre suivant/précédent :   

Liste de lecture :   

Répéter : 

Mélanger (lecture hasardeuse) : 

Mettre en sourdine : 

Volume :   

Afficher les informations relatives au titre Non • Oui

Utiliser le titre suivant/précédent Non • Oui

 Envoi pour titre suivant 0 • 1

 Envoi pour titre précédent 0 • 1

Utiliser la liste de lecture Non • Oui

 Envoi pour liste de lecture suivante 0 • 1

 Envoi pour liste de lecture précédente 0 • 1

Utiliser le mode répétition Non • Oui

 Envoi pour activation 0 • 1

 Envoi pour désactivation 0 • 1

 Valeur retour quand actif 0 • 1

Utiliser le mode mélanger Non • Oui

 Envoi pour activation 0 • 1

 Envoi pour désactivation 0 • 1

 Valeur retour quand actif 0 • 1

Utiliser la sourdine Non • Oui

 Envoi pour activation 0 • 1

 Envoi pour désactivation 0 • 1

 Valeur retour quand actif 0 • 1

Utiliser le volume Non • Oui

 Envoyer le volume comme valeur absolue Non • Oui

 Répétition de la commande de volume

 en appuyant de manière prolongée sur la 

touche

toutes les 0,1 s... • toutes les 2 s

Modifier le volume de 100 % • 50 % • 25 % • 12,50 % • 6 % • 3 % • 

1,50 %
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7.4. Activations canal

Activer les canaux pour l'utilisation.

Activez les canaux que vous souhaitez utiliser. Les canaux qui ne sont pas activés ne sont

pas affichés sur l'appareil.

7.5. Canal 1...8

Configurer les identifications de canaux et la fonction pour chaque canal.

Identifications :

Des identifications permettant une meilleure vue d'ensemble dans le logiciel ETS et sur
l'appareil peuvent être ajoutées au canal. 

L'identification d'objets est ajoutée devant tous les objets de ce canal, elle permet de

connaître l'appartenance dans le logiciel ETS.

L'identification pour l'écran permet de spécifier la désignation qui s'affiche sur l'écran

de la télécommande. Sur l'écran proprement dit, un nom spécifique peut être toutefois at-
tribué à tout moment et l'affichage de la désignation contenue dans le logiciel ETS être

masqué (voir Configuration de canal radio > 9.2.1. Modifier le nom de canal, page 33).

Fonctions :

Indiquer tout d’abord si le canal doit être utilisé pour l’affichage (écran) ou la saisie (télé-

commande).

Le mode « Saisie » peut être configuré pour les fonctions commutation, variation, com-
mande d'entraînement (stores à lamelles, volets roulants, stores ou fenêtres), température

ou scène.

Utiliser canal 1...32 Non • Oui

Identification de canal pour des objets [texte libre, max. 20 caractères]

Identification de canal pour l'écran [texte libre, max. 20 caractères]

Type Affichage • Saisie

Fonction • Commutation

• Variation

• RVB/RVBB

• Température de couleur

• Store à lamelles

• Volet roulant

• Store

• Fenêtre

• Température

• Scène
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Type Affichage :

Pour utiliser le canal d’affichage d’informations depuis le système bus, sélectionnez le type

« Affichage » et spécifiez ce qui doit être affiché dans la moitié gauche et droite de la sur-

face.

Type Saisie – Commutation :

Lorsqu'un appareil doit être activé et désactivé (actionneur de commutation) par le canal,
sélectionnez Type « Saisie » et la fonction « Commutation » et spécifiez si un retour d'infor-

mation doit être envoyé à la télécommande après exécution d'une commande de commu-

tation.

Saisissez l'identification pour les états « Activé » et « Désactivé ». L’identification peut éga-

lement être directement modifiée sur l’appareil.

Type Saisie – Variateur :

Lorsque la variation d'une lampe doit être effectuée par le biais du canal (actionneur de va-

riation), sélectionnez Type « Saisie » et la fonction « Variation » et spécifiez si une informa-
tion retour doit être envoyée à la télécommande après exécution d'une commande de va-

riation.

Type Affichage

Fonction droite • ne pas utiliser 

• 1/0

• Valeur 8 bits 0...255

• Valeur 8 bits 0...100 %

• Valeur 8 bits 0...360°

• Valeur 16 bits compteur avec signe

• Valeur 16 bits compteur sans signe

• Valeur 16 bits virgule flottante

• Valeur 32 bits compteur avec signe

• Valeur 32 bits compteur sans signe

• Valeur 32 bits virgule flottante

Fonction gauche Identique à la fonction droite, plus :

• Texte de 14 octets

Type Saisie

Fonction Commutation

Utiliser le retour d'information Non • Oui

Identification de canal pour l'écran Marche 

(côté droit)

[texte libre, maxi. 5 caractères] 1

Identification de canal pour l'écran Arrêt 

(côté gauche)

[texte libre, maxi. 5 caractères]  0

Type Saisie

Fonction Variateur

Utiliser le retour d'information Non • Oui
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Indiquez si des touches doivent être utilisées pour faire varier la lumière. En désactivant

les touches, il convient d’activer le curseur vers le bas pour permettre la variation

de la lumière !
Spécifiez pour les touches l'intervalle de temps entre la commutation et la variation et si

vous le souhaitez, l'intervalle de répétition et le pourcentage en appuyant de manière pro-

longée sur la touche.

Activez la fonction afin de faire varier l’éclairage à l'aide du curseur. Lorsque les touches ET

le curseur sont activés, une petite touche située à côté de la touche permet de commuter
entre les fonctions de commande. Lorsque toutes les fonctions de commande sont désac-

tivées, le canal est hors service.

Type Saisie - RVB/RVBB :

Pour commander une lampe à l’éclairage réglable avec le canal (RVB ou RVBB), sélection-

nez Type « Saisie » et la fonction « RVB/RVBB » et spécifiez si un retour d'information doit
être envoyé à la télécommande après exécution d'une commande RVB.

Indiquez si des touches doivent être utilisés pour le réglage. En désactivant les touches,
il convient d’activer au moins un curseur vers le bas pour pouvoir procéder au

réglage !

Saisissez l'identification pour les états « Activé » et « Désactivé ». L’identification peut éga-
lement être directement modifiée sur l’appareil.

Définissez le comportement d’envoi des touches lors de la mise hors service de l’objet 3

bytes (RVB collectif) et des objets trois ou quatre 1 byte (R, V, B et B à part). Spécifiez si un

retour d’information de Marche/Arrêt doit être reçu par le bus. Et indiquez pour les touches

Utiliser les touches Non • Oui

Durée entre commutation et variation

(par 0,1 s)

1...50 ; 5

Répétition de la commande de variation Non • Oui

Répétition de la commande de variation

avec appui prolongé de la touche 

(si la commande de variation est répétée)

toutes les 0,1 s... • toutes les 2 s ; toutes les 

0,5 s

Variation de

(si la commande de variation est répétée)

1,50% • 3% • 6 % • 12,50% • 25% • 50%

Utiliser le curseur Non • Oui

Type Saisie

Fonction RVB/RVBB

Utiliser le retour d'information RVB Non • Oui

Utiliser les touches Non • Oui

Identification de canal pour l'écran Marche 

(côté droit)

[texte libre, maxi. 5 caractères] 1

Identification de canal pour l'écran Arrêt 

(côté gauche)

[texte libre, maxi. 5 caractères]  0
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l’intervalle de temps entre la commutation (appui) et l’envoi de la valeur RVB (en appuyant

de manière prolongée sur la touche). 

Pour chaque couleur pour laquelle aucun curseur n’est activé (voir prochain paragraphe de

réglage), il est possible de sélectionner un autre canal à partir duquel la couleur est reprise.
Cela permet de définir les couleurs d’une lampe RVB sur différents canaux de la télécom-

mande et de représenter les curseurs les uns en dessous des autres en Rouge, Vert, Bleu et

Blanc sur l’écran.

Pour régler les différentes couleurs par le curseur, activer les fonctions respectives. Lorsque
les touches ET le ou plusieurs curseur(s) sont activés, une petite touche située à côté de la

touche permet de commuter entre les fonctions de commande. Lorsque toutes les fonc-

tions de commande sont désactivées, le canal est hors service.

La nouvelle valeur RVB(B) réglée via le curseur est envoyée au bus KNX en maintenant la

touche enfoncée. Les différentes objets 1 octet sont envoyés en relâchant le curseur.

Type Saisie – Température de couleur :

Pour commander une lampe à température de couleur réglable (blanc chaud/blanc froid)

avec le canal, sélectionner le type « Saisie » et la fonction « Température de couleur ».

En éteignant, l’objet 3 Bytes doit envoyer la 

valeur 0

Non • Oui

En éteignant, les trois/quatre objets(rvbb) 

1 octet doivent envoyer la valeur 0

Non • Oui

Utiliser le retour d'information Marche/

Arrêt

Non • Oui

 Identification de canal pour retour d’infor-

mation Marche

 (uniquement en cas de retour d’informa-

tion effectué)

[texte libre, maxi. 5 caractères] 1

 Identification de canal pour retour d’infor-

mation Arrêt

(uniquement en cas de retour d’informa-

tion effectué)

[texte libre, maxi. 5 caractères] 0

Période entre commutation et envoi de la 

valeur RVB (en 0,1 s)

1...50; 5

Proportion de Rouge / Vert / Blanc / Bleu de sans • Canal 1...32

Utiliser le curseur Rouge Non • Oui

Utiliser le curseur Vert Non • Oui

Utiliser le curseur Bleu Non • Oui

Utiliser le curseur Blanc Non • Oui

Type Saisie

Fonction Température de couleur
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Définissez la valeur de température de couleur réglable minimale et maximale en kelvin

ainsi que la progression en pas pour les changements de température.

Indiquez si des touches doivent être utilisés pour le réglage. En désactivant les touches,

il convient d’activer le curseur vers le bas pour permettre d'effectuer des
réglages ! Définissez pour les touches l’intervalle entre la commutation (en appuyant sur

la touche de manière prolongée) et le changement de température (appui). Spécifiez si un

retour d’information de Marche/Arrêt doit être reçu par le bus.

Activer la fonction afin de régler la température de couleur à l'aide du curseur. Lorsque les

touches ET le curseur sont activés, une petite touche située à côté de la touche permet de

commuter entre les fonctions de commande. Lorsque toutes les fonctions de commande
sont désactivées, le canal est hors service.

Type Saisie – Store à lamelles :

Lorsque la commande d'un store à lamelles doit être effectuée par le canal, sélectionnez

Type « Saisie » et la fonction « Persienne » et spécifiez si un retour d'information de la po-

sition de déplacement et/ou de lamelle doit être envoyé à la télécommande après exécution
d'une commande de déplacement.

Valeur minimale réglable en K 0...65535; 1000

Valeur maximale réglable en K 0...65535; 10000

Pas de progression en K pour changement 

de la température

0...65535; 500

Utiliser les touches Non • Oui

Temps entre la commutation et le change-

ment de température en 0,1 s (long = com-

mutation)

1...50 ; 5

Utiliser le retour d'information Marche/

Arrêt

Non • Oui

 Identification pour retour d’information 

Marche

 (uniquement en cas de retour d’informa-

tion effectué)

[texte libre, maxi. 5 caractères] 1

 Identification pour retour d’information 

Arrêt

  (uniquement en cas de retour d’informa-

tion effectué)

[texte libre, maxi. 5 caractères] 0

Utiliser le curseur Non • Oui

Type Saisie

Fonction Store à lamelles

Utiliser le retour d'information position de 

déplacement

Non • Oui

Utiliser le retour d'information position de 

lamelle

Non • Oui
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Indiquez si des touches doivent être utilisées pour la commande. En désactivant les

touches, il convient d’activer au moins un curseur vers le bas pour permettre de

manipuler l’appareil !
Définissez le mode de commande pour les touches et procéder aux réglages correspon-

dants. Vous trouverez une description des possibilités de réglage pour les modes indivi-

duels de commande dans le chapitre 7.5.1. Modes de commande pour commande d'entraî-
nement, page 29.

Pour positionner le store à lamelles à l'aide du curseur, activez la fonction de position de

déplacement (hauteur de suspension) et/ou de position de lamelles (angle). Lorsque les

touches ET le ou les deux curseur(s) sont activés, une petite touche située à côté de la
touche permet de commuter entre les fonctions de commande. Lorsque toutes les fonc-

tions de commande sont désactivées, le canal est hors service.

Type Saisie – Volet roulant, store :

Lorsque la commande d'un volet roulant doit être effectuée par le canal, sélectionnez dans
ce cas la fonction « Volet roulant » ou « Store » et définissez si un retour d'information de

la position de déplacement et/ou de lamelle doit être envoyé à la télécommande après exé-

cution d'une commande de déplacement.

Indiquez si des touches doivent être utilisées pour la commande. En désactivant les

touches, il convient d’activer le curseur vers le bas pour permettre de manipuler
l’appareil !

Définissez le mode de commande pour les touches et procéder aux réglages correspon-

dants. Vous trouverez une description des possibilités de réglage pour les modes indivi-
duels de commande dans le chapitre 7.5.1. Modes de commande pour commande d'entraî-

nement, page 29.

Activez la fonction afin de positionner l’ombrage à l'aide du curseur. Lorsque les touches
ET le curseur sont activés, une petite touche située à côté de la touche permet de commuter

Utiliser les touches Non • Oui

Mode commande • Standard

• Standard inversé

• Mode confort

Utiliser le curseur Position de déplacement Non • Oui

Utiliser le curseur Position de lamelles Non • Oui

Type Saisie

Fonction Volet roulant OU store

Utiliser le retour d'information Non • Oui

Utiliser les touches Non • Oui

Mode commande • Standard

• Standard inversé

• Mode confort
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entre les fonctions de commande. Lorsque toutes les fonctions de commande sont désac-

tivées, le canal est hors service.

Type Saisie – Fenêtre :

Lorsque la commande d'une fenêtre doit être effectuée par le canal, sélectionnez Type

« saisie » et la fonction « Fenêtre » et spécifiez si un retour d'information de la position de

déplacement doit être envoyé à la télécommande après exécution d'une commande de dé-
placement.

Indiquez si des touches doivent être utilisées pour la commande. En désactivant les
touches, il convient d’activer le curseur vers le bas pour permettre de manipuler

l’appareil !

Définissez le mode de commande pour les touches et procéder aux réglages correspon-
dants. Vous trouverez une description des possibilités de réglage pour les modes indivi-

duels de commande dans le chapitre 7.5.1. Modes de commande pour commande d'entraî-

nement, page 29.

Activer la fonction afin de positionner la fenêtre à l'aide du curseur. Lorsque les touches ET

le curseur sont activés, une petite touche située à côté de la touche permet de commuter
entre les fonctions de commande. Lorsque toutes les fonctions de commande sont désac-

tivées, le canal est hors service.

Type Saisie - Température :

Lorsque la température prescrite dans la pièce doit être modifiée par le canal, sélectionnez

la fonction « Température » et définissez si l'adaptation doit avoir lieu via un objet bit ou un
objet température.

Utiliser le curseur Position de déplacement Non • Oui

Type Saisie

Fonction Fenêtre

Utiliser le retour d'information Non • Oui

Utiliser les touches Non • Oui

Mode commande • Standard

• Standard inversé

• Mode confort

Utiliser le curseur Position de déplacement Non • Oui

Type Saisie

Fonction Température

Utiliser le retour d'information Non • Oui
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Définissez la valeur de température réglable minimale et maximale ainsi que le pas de pro-

gression pour les changements de température.

Indiquez si des touches doivent être utilisées pour régler la température. En désactivant

les touches, il convient d’activer le curseur vers le bas pour permettre de mani-

puler l’appareil !

Lorsque le retour d’information thermique et les touches sont actifs, spécifiez si l’adapta-
tion doit être effectuée via un objet bit ou un objet température. 

En cas d'adaptation de la température via un objet bit, uniquement 0 ou 1 est envoyé/ reçu.

En cas d'adaptation de la température via un Objet température, la valeur de température
adaptée est envoyée/reçue. 

Activer la fonction afin de régler la température à l'aide du curseur. Lorsque les touches ET
le curseur sont activés, une petite touche située à côté de la touche permet de commuter

entre les fonctions de commande. Lorsque toutes les fonctions de commande sont désac-

tivées, le canal est hors service.

Type Saisie - Scène :

Si des scènes doivent être chargées (et enregistrées) à l'aide du canal, sélectionne z Type
« Saisie » et la fonction « Scène ». Chaque canal peut commander deux scènes, l'une à

l'aide de la moitié gauche de la touche et l'autre à l'aide de la moitié droite. 

Pour la commande de scènes, une adresse de groupe pour scènes doit avoir été créée dans

le système KNX. Cette adresse de groupe permet d'associer l'objet de sortie « Canal X :
Scène A/B » de la Remo KNX RF. Lors de l'appel ou de l'enregistrement de la scène, le nu-

méro de scène et, le cas échéant, l'information « enregistrer » sont envoyés via l'objet.

L'adresse de groupe permet de les transmettre aux entrées de scène des actionneurs asso-
ciés à l'adresse. 

Numéroter et identifier la scène.

Valeur minimale réglable en 0,1°C -32768...32767; 160

Valeur maximale réglable en 0,1°C -32768...32767; 260

Pas de progression en 0,1 °C 0...100; 5

Utiliser les touches Non • Oui

Modification de la température par

(uniquement en cas de retour d’informa-

tion actif)

• Objet bit

• Objet température

Utiliser le curseur Non • Oui

Type Saisie

Fonction Scène

Touche gauche / droite
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Définissez si la scène peut être uniquement appelée ou si elle peut être également enregis-
trée. L'enregistrement a lieu par un maintien prolongé de la touche. Si cette fonction est ac-

tivée, réglez la durée de pression de touche nécessaire pour qu'une commande d'enregis-

trement soit détectée.

7.5.1. Modes de commande pour commande d'entraînement

Si vous utilisez des canaux pour le fonctionnement de systèmes d'ombrage ou de fenêtres,

vous pouvez régler différents modes de commande. Standard, standard inversé et confort.

Standard :

Si vous appuyez brièvement, le moteur se déplace pas à pas ou s'arrête. Si vous appuyez

plus longtemps, le moteur se déplace jusqu'en position de fin de course. La différence de
temps entre « brièvement » et « longtemps » se règle.

Standard inversé :

Si vous appuyez brièvement, le moteur se déplace jusqu'en position de fin de course. Si
vous appuyez plus longtemps, le moteur se déplace pas à pas ou s'arrête. La différence de

temps entre « brièvement » et « longtemps » et l'intervalle de répétition se règlent indivi-

duellement.

N° de scène 0...63

Identification pour scène gauche / droite [texte libre, maxi. 5 caractères]  A/B

Fonction scène • Appel

• Appel et enregistrement

Appuyer sur la touche avec une pression 

prolongée supérieure à (en 01, s)

--> Enregistrement de la scène

(si « et enregistrement » a été sélectionné)

1...50 ; 30

Mode commande Standard

Comportement à l'appui de touche :

court = stop/pas long = haut/bas

Intervalle entre court et long 

en 0,1 s

1...50 ; 10

Mode commande Standard inversé

Comportement à l'appui de touche :

court = haut/bas long = stop/pas

Intervalle entre court et long 

en 0,1 s

1...50 ; 10

Répétition de la commande d'itération

avec appui prolongé de la touche

toutes les 0,1 s... • toutes les 2 s ; toutes les 

0,5 s
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Mode confort :

En mode confort, une pression brève, une pression un peu plus longue et une pression

longue sur la touche entraînent différentes réactions du moteur. Les intervalles de temps
se règlent individuellement.

Pression brève (inférieure au temps 1) : Le moteur est positionné pas à pas ou arrêté.

Pression un peu plus longue (supérieure au temps 1 mais inférieure au temps 1+2) : Le

moteur se déplace. Le moteur s'arrête dès qu'on relâche la touche. 
Pression longue (relâchement après expiration du temps 1+2) : Le moteur se déplace au-

tomatiquement jusqu'à la position de fin de course. On peut arrêter le déplacement en ap-

puyant brièvement sur la touche.

8. Programmation de la télécommande

Adressage de l’appareil sur le bus.

Menu : Mode programmation

L’appareil est livré avec l’adresse bus 15.15.255. Une autre adresse peut être programmée

dans le logiciel ETS en écrasant l'adresse 15.15.255. À cet effet, le mode programmation
doit être activé sur la télécommande.

Instant 0 : Activation de la touche, début du temps 1

Relâchement avant l'écoulement du 

temps 1 :

Pas (ou arrêt pendant le déplacement du 

moteur)

Instant 1 : Fin du temps 1, Début du temps 2, 

Commande de déplacement

Relâchement à l'issue du temps 1

mais avant l'issue du temps 2 : Stop

Relâchement avant l'issue du temps 1+2 : Déplacement en fin de course

Mode commande Mode confort

Comportement à l'appui de touche :

Le bouton pressoir est enfoncé et

relâché avant l'issue du temps 1 = stop/pas

maintenu plus longtemps que le temps 1 = haut ou bas

relâché entre les temps 1 et 1+2 = arrêt

relâché après le temps 1+2 = plus d'arrêt

Durée 1 (en 0,1 s) 0 ... 50 ; 4

Temps 2 (en 0,1 s) 0 ... 50

Durée 1 Durée 2

0 1 1 + 2

Fig. 1

Schéma des intervalles de temps en mode confort
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(1) Effleurez l’écran du bord supérieur vers le bas pour ouvrir le menu Réglages. noter : le
chargement du menu peut être bloqué (Blocage via objet).

(2) Appuyez sur Mode programmation.

(3) Activez le mode programmation Marche. Commencez la programmation dans le logi-

ciel ETS.

Lorsque le mode programmation est actif, le point dans le menu est allumé en rouge (de
manière analogue à la LED de programmation sur d'autres appareils) et l'écran reste allumé

(arrêt automatique désactivé).

Appuyez sur Retour sur le bord inférieur pour revenir au menu précédent. Effleurez l'écran,

du bord inférieur vers le haut pour fermer le menu Réglages.

9. Réglage de la télécommande

9.1. Écran d'affichage

Réglage personnalisé de la luminosité de l’écran, du volume de tonalité des touches et de

l’arrêt automatique de l’écran (2 ... 30 secondes).

Menu : Écran.

1 2 3

1 2 3
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(1) Effleurez l’écran du bord supérieur vers le bas pour ouvrir le menu Réglages. À noter :

le chargement du menu peut être bloqué (Blocage via objet).

(2) Appuyez sur Écran.

(3) Modifiez les réglages en déplaçant les régleurs.

Appuyez sur Retour sur le bord inférieur pour revenir au menu précédent. Effleurez l'écran,

du bord inférieur vers le haut, pour fermer le menu Réglages.

9.2. Configuration canal radio

Adaptation personnalisée du nom de canal et de l’ordre des canaux.

Menu : Configuration canal radio.

(1) Effleurez l’écran du bord supérieur vers le bas pour ouvrir le menu Réglages.

(2) Appuyez sur Configuration canal radio.

(3) Appuyez sur le réglage que vous souhaitez effectuer. Effectuez les réglages comme dé-
crit dans les chapitres suivants

9.2.1. Modifier le nom de canal, et

9.2.4. Modifier l’ordre des canaux.

Appuyez sur Retour sur le bord inférieur pour revenir au menu précédent. Effleurez l'écran,
du bord inférieur vers le haut, pour fermer le menu Réglages.

Un canal ne peut être désactivé que dans le logiciel ETS. Le symbole est affiché automati-

quement par rapport à la fonction.

1 2 3
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9.2.1. Modifier le nom de canal

Modifier le nom des canaux.

Menu : Configuration du canal radio > Modifier le nom de canal.

(4) En appuyant sur la flèche Haut ou Bas dans le champ supérieur Page, vous passez

d'une page à l'autre de la liste.

Sur chaque touche de canal, vous voyez dans la zone supérieure de la touche le nom saisi

dans le logiciel ETS et en dessous le nom attribué sur l'appareil. Le nom sélectionné actuel-
lement est indiqué en vert. À droite, vous voyez entre parenthèses le numéro de canal et en

dessous le symbole de la fonction.

(5) Appuyez sur le canal ou le groupe que vous souhaitez régler.

(6) Modifiez le nom via le clavier. Si « Utiliser le nom provenant du téléchargement ETS »

est coché, le nom saisi dans le logiciel ETS est utilisé.

Appuyez sur Interr. pour quitter l’écran de modification sans sauvegarder. Appuyez sur
OK pour sauvegarder et revenir à l'aperçu du nom de canal.

9.2.2. Texte pour retour d’information

Modification des textes de retour d’information pour les fonctions de commutation.
Menu : Configuration canal radio > texte pour retour d’information.

4 5 6

4 5 6
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(4) En appuyant sur la flèche Haut ou Bas dans le champ supérieur Page, vous passez

d'une page à l'autre de la liste.

Les canaux pour lesquels un texte de retour d’information est utilisé sont affichés. Le nom

du canal est affiché au milieu de chaque touche de canal. Suivant la fonction, le canal peut

être réparti dans une moitié de touche gauche et droite avec un texte respectif. En haut, le
texte saisi dans le logiciel ETS est affiché, en-dessous se trouve le texte attribué à l’appareil.

Le texte sélectionné actuellement est indiqué en vert. 

(5) Appuyez sur le texte que vous souhaitez adapter.

(6) Modifiez le texte via le clavier. Si « Utiliser le nom provenant du téléchargement ETS »

est coché, le texte saisi dans le logiciel ETS est utilisé.

Appuyez sur Interr. pour quitter l’écran de modification sans sauvegarder. Appuyez sur
OK pour sauvegarder et revenir à l'aperçu du nom de canal.

9.2.3. Texte pour Marche/Arrêt

Changement des textes pour Allumer/Éteindre.

Menu : Configuration canal radio > texte pour Marche/Arrêt.

(4) En appuyant sur la flèche Haut ou Bas dans le champ supérieur Page, vous passez
d'une page à l'autre de la liste.

Les canaux pour lesquels un texte pour Marche/Arrêt est utilisé sont affichés. Le nom du

canal est affiché au milieu de chaque touche de canal. Suivant la fonction, le canal peut être

réparti dans une moitié de touche gauche et droite avec un texte respectif. En haut, le texte
saisi dans le logiciel ETS est affiché, en-dessous se trouve le texte attribué à l’appareil. Le

texte sélectionné actuellement est indiqué en vert. 

(5) Appuyez sur le texte que vous souhaitez adapter.

(6) Modifiez le texte via le clavier. Si « Utiliser le nom provenant du téléchargement ETS »

est coché, le texte saisi dans le logiciel ETS est utilisé.

Appuyez sur Interr. pour quitter l’écran de modification sans sauvegarder. Appuyez sur

OK pour sauvegarder et revenir à l'aperçu du nom de canal.

4 5 6
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9.2.4. Modifier l’ordre des canaux

Modification de l’ordre d’affichage des canaux.

Menu : Configuration du canal radio > Modifier l'ordre des canaux.

(4) En appuyant sur la flèche Haut ou Bas dans le champ supérieur Page, vous passez

d'une page à l'autre de la liste.

(5) Effleurez le canal que vous souhaitez déplacer.

(6) Tant que le canal/ groupe est sélectionné, vous pouvez alors déplacer à l'aide des le

flèches Haut et Bas dans le champ supérieur Page. 
Effleurez à nouveau le canal pour confirmer la position.

9.3. Système

Informations concernant la version logicielle et le numéro de série, réinitialisation de la té-
lécommande sur les réglages d’usine et activation du verrouillage de transport; réglage de

la langue.

Menu : système.

(1) Effleurez l’écran du bord supérieur vers le bas pour ouvrir le menu Réglages.

(2) Appuyez sur Système.

4 5 6

1 2 3
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(3) Vous pouvez alors voir la version logicielle et le numéro de série et effectuer les actions

suivantes : 

Réglage langue :

Appuyez sur Réglage langue et sélectionnez la langue souhaitée (allemand, anglais, fran-
çais, italien ou espagnol).

Réglages d'usine :

ATTENTION ! 
• La réinitialisation sur les réglages d’usine supprime tous les 

réglages personnalisés ! 

Les noms des canaux sont remis à la désignation réglée dans le logiciel
ETS.

• Les configurations effectuées dans le logiciel ETS sont

maintenues ! 
Les canaux et leurs fonctions ne peuvent désactivés que dans le logiciel

ETS (Nouvelle programmation).

Effleurez la touche Réinitialiser réglages d‘usine pendant au moins 5 secondes pour

supprimer les réglages sauvegardés de la télécommande. 

Verrouillage de transport :

Effleurez la touche Activer verrouillage de transport pendant au moins 5 secondes pour

préparer la télécommande en vue du transport. Le verrouillage de transport empêche une

activation de l’appareil due au mouvement. Pour déverrouiller, raccordez la télécommande
via le câble de chargement au secteur.

Appuyez sur Retour sur le bord inférieur pour revenir au menu précédent. Effleurez l'écran,

du bord inférieur vers le haut, pour fermer le menu Réglages.
Télécommande Remo KNX RF • Version: 16.10.2024 • Sous réserve d‘erreurs et de modifications techniques.





Elsner Elektronik GmbH Technologie de la commande et de l’automatisation 

Sohlengrund 16
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Vous pouvez joindre le service technique d'Elsner Elektronik au
Tél. +49 (0) 70 33 / 30 945-250 ou

service@elsner-elektronik.de

Nous avons besoin des informations suivantes pour traiter votre demande de service :

• Type d'appareil (désignation du modèle ou numéro d'article)

• Description du problème
• Numéro de série ou version du logiciel

• Source d'approvisionnement (revendeur/installateur qui a acheté l'appareil 

chez Elsner Elektronik)

En cas de questions sur les fonctions KNX :

• Version de l'application de l'appareil
• Version ETS utilisée pour le projet

Des questions sur le produit ?
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